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1. Intfrodugao

Uma roda desbalanceada fard a roda saltar e a direcdo oscilar enquanto se dirige. Pode
confundir o motorista durante a dire¢do, piorar a fenda da area de combinacdo do sistema
de direcéo, danificar o amortecedor de vibragcdes e as partes da diregdo, e aumentar a
probabilidade de acidentes de transito. Uma roda balanceada ird evitar todos estes
problemas.

Este equipamento adota o novo LSI (Large Scale Integrated circuit - Circuito Integrado em
Larga Escala) para constituir o sistema de hardware que adquire processos e calcula
informacgdes em alta velocidade. Equipado com tela LCD de 15" e software autoprojetado,
esfe equipamento exibe os dados de uma forma mais inteligente. E este fabricante &
proprietario dos direitos de propriedade infelectual independente.

Leia 0 manual cuidadosamente antes de operar 0 equipamento para garantir uma operagao
normal e segura. Deve-se evitar desmontar ou substituir as pecas do equipamento. Quando
a maquina precisa de reparos, o cliente pode entrar em conftato com o departamento de
servico técnico. Antes de balancear, certifique-se de que a roda esteja fixada firmemente
no flange. O operador deve usar um avental justo para evitar ficar preso. Nao operadores
ndo devem iniciar o equipamento. Ndo use enquanfo estiver além da faixa de funcdes
declarada do manual.

2.Especificagao e Caracteristicas
2.1 Especificagéo:

+ Peso maximo da roda: 65kg

+ Poténcia do motor: 180w

+ Alimentacao elétrica: ~220v50hz

* Precisdo do balanceamento: £1g

- Velocidade de balanceamento: 200r/min
* Preciséo do posicionamento: 1,5°

* Tempo do ciclo: 8s

- Didmetro do aro: 10” ~ 24" (256mm~&610mm)
» Largura do aro: 1.5” ~ 20” (40mm~510mm)
* Ruido: <7/0db

* Peso liquido: 105kg

* Dimensdes: 960*760*1160mm

2.2 Caracteristicas:

+ Adota fela LCD de alta definicéo, interface de animacdo 3D. Tela LCD inteligente com
exibicdo de mensagem dindmica faz com que toda a operagdo do modo de
balanceamento seja visualizada.

« Varios modos de balanceamento podem realizar contrapesos para colagem, grampo ou
esfoque oculfo, etfc.

* Dados de enfrada do aro automaticamente por escala de medida;

+ Auto calibracgéo infeligente e funcdo de auto etiquetagem da escala de medida;

+ Diagnostico automatico falha e fungdo de protecao;

* Aplicavel para varios aros de estrutura de ago e estrutura de duraluminio;
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